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Wir bieten Studierenden die Möglichkeit, bereits während des Studiums als Hiwi Erfahrungen in spannenden Projekten zu sammeln. Oft werden diese Projekte in enger Kooperation mit der Industrie durchgeführt.

Für unsere herausragenden Studierenden haben wir die ISW Academy geschaffen, um diese weiter zu fördern.

Für Absolventen und bei erster Berufserfahrung bieten wir den Einstieg sowohl in Fach- als auch Führungslaufbahn, sowie die Möglichkeit der Promotion. Hierbei ist am ISW von der Leitung eines großen Kooperationsprojektes mit mehreren Firmen bis zur Grundlagenforschung alles möglich.
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																							Entwickeln und bearbeiten Sie selbstständig anspruchsvolle Projekte mit gleichzeitig höchster …
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		ISW Academy

				

				
		
									
									
									
										
												Die ISW Academy hat es sich zum Ziel gemacht gute Studierende mit Interesse an Steuerungs- und Automatisierungstechnik während ihres Studiums zu unterstützen und zu fördern. Denn Steuerungstechnik besteht aus mehr als nur aus Vorlesungen und dieses „Mehr“ findet ihr hier bei uns.
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									ISW Academy Flyer


								



	

		

				
		
									
									
									
										
												Falls ihr auf der Suche nach einem geeigneten Praktikumsplatz seid, helfen wir euch gerne mit unseren Firmenkontakten weiter. Oder ihr habt Lust eure Kenntnisse im Ausland weiter auszubauen? Dank unserer Kontakte in der ganzen Welt, finden wir sicher einen geeigneten Platz für euch. Auch in Sachen Stipendiensuche stehen wir euch beratend zur Seite.

Bei regelmäßigen Treffen könnt ihr euch außerdem mit ehemaligen Mitarbeitern auf unseren Veranstaltungen austauschen und Kontakte knüpfen. Externe Trainer bieten euch ein Bewerbungstraining an und auf Schulungen könnt ihr euch jederzeit weiterbilden. Falls ihr mehr Lust habt euer Wissen umzusetzen, suchen wir regelmäßig Studierende, die uns als Hiwis unterstützen und selbstständig an spannenden Themen arbeiten. Und was natürlich nicht fehlen darf sind die Ausflüge und Veranstaltungen an denen ihr als exklusives Academy Mitglied teilnehmen könnt. Sei es mit einem Maß auf dem Wasen oder beim Spanferkelgrillen. Steuerungstechnik kann „mehr“.


										

									





         

      

   



   
       
          
  
			
		
							
								
								ISW Academy

								

							
								
									
							
								
								
								
									Eingebettetes YouTube-Video

									Hinweis: Dieses Video wird von YouTube bereitgestellt.

									Beim Abspielen wird eine Verbindung zu den Servern von YouTube hergestellt. Dabei kann YouTube erkennen, welche Seiten Sie besuchen. Wenn Sie in Ihrem YouTube-Account eingeloggt sind, kann YouTube Ihr Surfverhalten Ihnen persönlich zuordnen.

									Link zum Video: https://www.youtube.com/watch?v=cXJBWYXXZKM

									Video abspielen
								

								

							
										Dauer: 2:15 | 
											© Universität Stuttgart, ISW | Quelle: YouTube

									
									Die ISW Academy hat es sich zum Ziel gesetzt, gute Studierende mit Interesse an Steuerungs- und Automatisierungstechnik während ihres Studiums zu unterstützen und zu fördern. Denn Steuerungstechnik besteht aus mehr als nur aus Vorlesungen und dieses „Mehr“ findet ihr hier bei uns.

Video: Laura Bähr, Musik: Frametraxx


									

							

						

					

	
	

	
         

      

   



   
       
          
  
		Wie wirst Du ISW Academy Mitglied?

				

				
		
									
									
									
										
												Du willst mitmachen?

Wenn ihr Lust habt ISW Academy Mitglied zu werden, dann schreibt uns einfach eine Mail mit eurem Namen, Studienfach und Studiumsbeginn, eurem Lebenslauf und einer kurzen Beschreibung was ihr bereits mit dem ISW zu tun hattet: E-Mail 

Wir freuen uns auf eure Bewerbungen!

 


										

									





         

      

   




			
						
						
		
			
	
		
			

				
					Ihr Ansprechpartner

					
						

								
												
													
														
	[image: Dieses Bild zeigt Armin Lechler]



												

												
													
														
																
																		Armin Lechler

																Dr.-Ing.
															

														Stellvertretende Institutsleitung
Geschäftsführender Oberingenieur
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																			+49 711 685 82462
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													So erreichen Sie das ISW
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	Instagram
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	YouTube
	Kontakt
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			Zielgruppe
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														Alumni und Förderer
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			Formalia
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														Barrierefreiheit
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			Services
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														Promotions- / Postdoc-Stellen
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			Organisation

										
														Fakultäten und Institute
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														Zentrale Verwaltung
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