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Virtualisierung

Moritz Walker: moritz.walker@isw.uni-stuttgart.de  

Marc Fischer: marc.fischer@isw.uni-stuttgart.de 

Time-Sensitive Network

Florian Frick: florian.frick@isw.uni-stuttgart.de  

Philipp Neher: philipp.neher@isw.uni-stuttgart.de

Robotik

Matthias Marquart: matthias.marquart@isw.uni-stuttgart.de

Georg Ziegler: georg.ziegler@isw.uni-stuttgart.de 

Künstliche Intelligenz 

Erik-Felix Tinsel: erik-felix.tinsel@isw.uni-stuttgart.de  

Robin Kimmel: robin.kimmel@isw.uni-stuttgart.de 

Virtuelle Inbetriebnahme

Simon Nowinski: simon-lukas.nowinski@isw.uni-stuttgart.de 

vibn@isw.uni-stuttgart.de 

Fehlerkompensation für Industrieroboter

Christian Bauer: christian.bauer@isw.uni-stuttgart.de 
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Weitere Informationen zur Arbeit unseres Instituts 
finden Sie in der Institutsbroschüre „Im Blickpunkt“ 
oder online im WEB:

Demonstratoren und Forschungsthemen
Software-Engineering für Steuerungen

Innovationen in der Automationstechnik 

Künstliche Intelligenz in der  
Produktionstechnik

•	 Rust-basierte Echtzeitsteuerung mit flexiblen 
Feldbusgateways und Motion-Lösung

•	 Modernes Software-Engineering mit CI/CD 
durch Virtualisierung für Echtzeit-Steuerungen

•	 Deployment von Time-Sensitive Networking 
(TSN) im Brownfield – Konvergente Netze 
durch TSN

•	 Anforderungsbasiertes Assistenzsystem zur 
automatischen Modellvariantengenerierung in 
der virtuellen Inbetriebnahme

•	 Automatisierte Erzeugung von SPS-Code  
verschiedener Produktvarianten durch den  
Einsatz von LLMs

•	 Effizientes Engineering durch durchgängige 
virtuelle Inbetriebnahme (VIBN)

•	 Mehr Präzision für Industrieroboter durch 
modellbasierte Kompensation von  
Getriebeübertragungsfehlern

•	 Vernetzte Produktionsnetzwerk für Losgröße 1 
in Industrie 4.0 

•	 Kamerabasierte intelligente Pfadplanung für 
CNC-gesteuerte Roboter mit ROS

•	 Durchgängige Energiemessung an einem 
Industrieroboter durch OPC UA  

…Sie möchten mehr erfahren?  

Überzeugen Sie sich  

selbst in unseren 

Videovorstellungen 


